
APM 6210机器人编程软件安装方法

注意：

建议在WIN10及以上版本系统安装编程软件，不建议使用WIN7及以下版本系统。

以下路径为 2025-3-20 日更新，后续更新可能发生变化。

* 为正在更新中的内容。

第1步  打开资源支持网站    http://support.resenwinfull.com/

第2步  依次打开以下路径，下载后缀名为 .exe 的软件安装包

①

②

③

第3步  安装软件：打开下载的文件“APM-IDE-1.0.2.exe”，选择“为
使用这台电脑的任何人安装（所有用户）”，目标文件夹路径不变，点击
“安装”，稍等即可。



第4步  打开软件，连接6210主控器。

第5步  打开/上传程序。（编程软件使用说明详见《[使用说明] APM编程
软件使用指导6210版》*）

① 打开图块工程

② 

选择“本地”，找到示例程序，选择打开。

6210主控器首次
与编程软件连接时，
需要先为主控器更
新固件，点击左侧
蓝色箭头图标进行
固件更新。

本地：当前电脑中保存的程序。
远端：6210主控器中的程序。

表示设备已连接

上传

运行

点击“上传”。显示如下提示则表示上传成
功。（若提示上传路径，选择默认路径）
运行：只能测试程序，不能上传程序到机器


