
APM 气动套装使用方法
关于 APM 气动套装示例

气动套装配置示例

气动套装
产品 描述

气罐 储气罐是一种用于储存加压空气的圆柱形容器。它有两

个接口，可以安装不同的配件。其中一个端作为进气口。

另一个端口将用作出口，并可安装下面列出的其他配件。
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气罐可以用扎带固定在你的机器人或项目上。

记住，就像电池快没电时需要充电一样，空气罐没了也

要给它加满。而且，就像用完机器后关机一样，用完后

也应该把气瓶里的空气排出去。

需要注意一点，最大气压不超过 100psi。否则会导致电

磁阀损坏，不予保修。

直通嘴 直头接头用于将管路连接到气罐、电磁阀或气缸时。

把 M5 螺纹拧进你需要连接管子的设备里。 管子随后通

过推入接头的紫色端。

要从接头中释放气管，按下紫色释放按钮并取出气管。

弯嘴 弯嘴接头与直通嘴接头类似，以 90 度角出。

M5 螺纹可以拧到你需要连接气管的设备上。气管随后通

过推入接头的紫色端。

要从接头中释放气管，按下紫色释放按钮并取出气管。

弯头接头还有一个安装孔，可以用来固定在你的机器人

上。

三通嘴 它允许您在气动系统中将三段管子连接在一起。

例如，你可以用它连接气罐并用第三个出口向系统其他

部分供气。

气管是插入紫色接头端的。

要从接头中释放气管，按下紫色释放按钮并取出气管。

三通嘴接头有两个安装孔，可以用来固定在机器人上。

4mm 气管 你气动套件中的 4毫米外径 x 2.5 毫米内径聚氨酯（PU）

气管，将加压空气从一个部件输送到另一个部件。在你

的设备中移动空气。
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使用管子切割器可以切割成任意长度。

气动开关 关闭阀接头上标有箭头，表示气流方向。确保空气朝正

确方向流动。

你可以通过转动顶部旋钮来控制空气流动：当旋钮转动

到与流量呈“T”字形时，阀门关闭；旋钮与气流对齐时，

阀门是打开的。关闭阀门可以防止空气流向系统其他部

分，从而在未使用时防止空气流失，并确保系统安全。

电磁阀 电磁阀由你的 APM 主控控制。你可以给机器人编程，将

空气引导到电磁阀上的两个出口之一，这两个出口通常

用于伸缩气动缸。

有两个标记为 R的排气口，空气缸运动时废气从那里排

出。这两个排气口是一个通孔，意味着两者连接在一起。

需要注意一点，最大气压不超过 100psi。否则会导致电

磁阀损坏，不予保修。

电磁阀驱动线 电磁阀驱动线连接电磁阀与机器人的 APM 主控。

线缆的一端有一个三线插头，连接到 APM 主控器上的三

线端口。另一端有两个插座，分别连接到电磁阀的每个

插头。

25mm 行程双向气缸 气动气缸能够将加压空气转为来回运动，并因具备双作

用功能，可以伸缩（推）和收回（拉动）。

你通过直管、弯头将气缸连接到气管。这样可以将气压

转化为运动。记住，你给气缸施加的压力越大，施加的

力就越强——所以压力越大，力量越大。

气缸储气罐固定卡槽 用于将 APM 储气罐安装到机器人上的塑料安装夹。在机
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器人上安装两个夹子，然后简单地把你的 APM 储气罐卡

进和拔出。


