第 11 课：模拟竞赛实操与问题排查
[bookmark: _GoBack]一、课程基本信息
课程名称：模拟竞赛实操与问题排查
适用对象：参与 APM 星图协作对抗赛的青少年学员
课时时长：90 分钟
核心目标：熟悉竞赛全流程，通过模拟对抗排查机器人结构、程序、策略问题，完成针对性优化。
二、教学重难点
重点：竞赛流程（自动 30 秒→手动 90 秒→得分统计）的时间把控，多维度问题定位（结构 / 程序 / 策略）。
难点：快速定位问题根源（如投放不准是结构角度问题还是程序参数问题），高效优化解决方案。
三、教学准备
教具：竞赛场地模拟装置、得分统计表、问题排查清单、备用零件（螺丝、齿轮、传感器）。
学具：学员组机器人（含备用）、满电电池、遥控手柄、问题记录手册。
设备：PPT 课件、计时器、多媒体播放设备。
四、教学过程
课程导入（10 分钟）
回顾全任务编程成果，强调：“竞赛不仅是技术比拼，更是流程与策略的实战检验”。
讲解模拟竞赛规则：2 支队伍为 1 联盟，严格按 120 秒时长，记录各阶段得分，重点排查问题。
核心知识讲解（15 分钟）
竞赛流程与准备（10 分钟）：明确赛前准备（预装 2 个星图碎片、电池满电、程序上传、手柄配对）、赛中规则（自动阶段无人干预、手动阶段禁止触碰机器人）、赛后得分统计维度（自动 / 手动 / 挂载 / 成长裂变场）。
问题排查方法（5 分钟）：讲解结构问题（碎片掉落、投放不准）、程序问题（越界、响应延迟）、策略问题（采集优先级不当）的识别标准与初步解决方案。
实操任务（55 分钟）
模拟竞赛（40 分钟）：组织 2 轮单场模拟对抗，每组记录得分情况与出现的问题（至少 3 个核心问题）。
问题优化（15 分钟）：学员分组分析问题根源，针对性优化（如结构松动→拧紧螺丝；程序越界→调整边界检测参数；策略不当→调整采集顺序）。
课堂总结（10 分钟）
汇总各组问题与优化方案，强调 “模拟 - 排查 - 优化” 的闭环逻辑。
预告下节课：联盟协作策略优化与参赛全准备。
五、教学反思（供授课教师课后填写）
学员在模拟竞赛中最易出现的问题类型（结构 / 程序 / 策略）是什么？
问题优化的效率与效果如何，是否需要补充针对性指导？

