第 6 课：采集机构装配与复原轨道规则
一、课程基本信息
课程名称：采集机构装配与复原轨道规则
适用对象：参与 APM 星图协作对抗赛的青少年学员
课时时长：90 分钟
核心目标：掌握复原轨道挂载规则，完成采集机构装配，实现碎片抓取基础功能。
二、教学重难点
重点：复原轨道挂载得分规则（10 分 / 15 分），采集机构的齿轮联动装配。
难点：采集机构与框架的精准对接，挂载结构的角度适配。
三、教学准备
教具：复原轨道模型（高度 24.5cm）、采集机构成品、碎片实物（星图 / 心核）。
学具：分组搭建零件包（含 C 型铝材、4 孔轴承片、细轴等）、搭建工具、碎片抓取测试表。
设备：PPT 课件、多媒体播放设备。
四、教学过程
课程导入（10 分钟）
回顾核心调控装置计分规则，通过案例提问：“核心调控装置为对方颜色时，投放碎片得分归谁？”
展示采集机构抓取碎片演示，结合复原轨道模型，引出本节课任务。
核心知识讲解（25 分钟）
复原轨道规则（15 分钟）：讲解场地对角线两端轨道（高度 24.5cm），明确得分：完全离地得 10 分，高于场地边框得 15 分；受对方干扰导致挂载失败仍记 15 分。
采集机构原理（10 分钟）：说明采集机构需适配两种碎片特性，讲解齿轮联动与抓取角度的关系，强调装配核心：与框架对接牢固、转动灵活。
实操任务（45 分钟）
采集机构装配（40 分钟）：按第 77-86 步搭建，重点指导：4 孔轴承片的固定位置、细轴长度（7.82cm）匹配、齿轮与电机的啮合，避免用力转动机械臂。
抓取测试（5 分钟）：用星图碎片模拟测试，检查采集机构能否顺畅开合、抓取是否稳固。
课堂总结（10 分钟）
梳理复原轨道得分规则与采集机构装配要点，分析抓取测试中的问题（如开合角度不足）。
预告下节课：完整机器人搭建与任务物品规则。
五、教学反思（供授课教师课后填写）
学员对复原轨道挂载得分规则的理解是否全面？
采集机构的齿轮联动与抓取功能是否达标？
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